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Dersin Amact: Bu dersin amaci, geleneksel ulasim anlayisinin 6tesine gecerek dijital teknolojilerle
sekillenen ara¢ paylasim sistemlerini kapsamli sekilde tanitmak ve bu sistemlerin kent i¢i ulagim
iizerindeki etkilerini ¢ok boyutlu olarak analiz etmektir. Ders kapsaminda 6grenciler; kisa donemli
arag kiralama, scooter ve bisiklet paylagimi gibi mikro mobilite ¢ézlimlerini, entegre rezervasyon ve
O0deme altyapilarini, gercek zamanli veri analitigini, IoT tabanli takip sistemlerini ve yapay zeka
destekli filo yonetim tekniklerini 6grenerek dijital mobilite ekosistemini biitlinciil bir bakis acisiyla
kavrar. Ayrica, gevresel siirdiiriilebilirlik, kullanici deneyimi tasarimi, yasal diizenlemeler ve sehir
planlamasi gibi konular {izerinden dijital ulasimin toplumsal ve stratejik boyutlar1 tartisilir.

Dersin Hedefi: Bu dersin hedefi, 6grencilere dijital teknolojilerle gelisen arag paylasim sistemlerini
ve mikro mobilite ¢éziimlerini tanitarak, bu sistemlerin kent i¢i ulasim iizerindeki etkilerini
degerlendirme becerisi kazandirmaktir. Ogrencilerin arag paylasimi, bisiklet ve scooter paylagimi,
entegre rezervasyon ve ddeme sistemleri, loT tabanli takip teknolojileri, ger¢cek zamanl veri analitigi
ve yapay zeka destekli filo yonetimi konularinda bilgi sahibi olmalari amaglanmaktadir. Ayrica
Ogrencilerin dijital mobilite sistemlerini ¢evresel siirdiiriilebilirlik, kullanici deneyimi, yasal
diizenlemeler ve sehir planlamasi agisindan analiz edebilmesi hedeflenmektedir.

Dersin Igerigi: Bu derste, dijital mobilite ve ara¢ paylasim sistemlerinin temel kavramlari, gelisimi
ve kent i¢i ulasimdaki yeri ele alinir. Kisa dénemli ara¢ kiralama sistemleri, scooter ve bisiklet
paylasimi gibi mikro mobilite uygulamalari incelenir. Entegre rezervasyon, mobil uygulama, dijital
O6deme ve kullanici yonetim sistemleri ders kapsaminda degerlendirilir. Ayrica IoT tabanli arag takip
sistemleri, GPS teknolojileri, gergek zamanli veri analitigi, talep tahmini ve yapay zeka destekli filo
yonetimi konulari iizerinde durulur. Ders kapsaminda ¢evresel siirdiiriilebilirlik, trafik yogunlugu,
kullanict davranislari, giivenlik, yasal diizenlemeler ve sehir planlamasi agisindan dijital ulagim
sistemlerinin etkileri tartisilir. Ogrenciler, 6rnek uygulamalar ve vaka analizleri iizerinden dijital
mobilite ekosistemini biitiinciil bir bakis agisiyla 6grenir.

Dersin Ogrenim Ciktilar1 (DOC)

DOC1: Dijital mobilite sistemlerinin temel yap1 taslarini analiz edebilir; ara¢ paylasim modellerini,
teknolojik altyapilarin1 ve uygulama alanlarini agiklayabilir.

DOC2: Paylasimli ulasim sistemlerini geleneksel ulasim modelleriyle karsilastirarak ¢evresel,
ekonomik ve sosyal etkilerini degerlendirebilir.

DOC3: Gergek zamanli konum takibi, IoT, yapay zeka destekli yonlendirme, 6deme sistemleri gibi
dijital teknolojilerin arag¢ paylasim sistemlerindeki islevlerini uygulamali 6rneklerle agiklayabilir.
DOC4: Mobility-as-a-Service (MaaS), ¢ok modlu ulasim entegrasyonu ve filo optimizasyonuna
yonelik ¢6ziim Onerileri gelistirebilir.

DOCS: Dijital mobilite politikalari, yasal diizenlemeler ve kullanic1 deneyimi verileri dogrultusunda
sehir planlamasi ve siirdiiriilebilir ulasim stratejileri tasarlayabilir.

Dersin meslege katkisi (bilgi, beceri ve yetkinlik): Bu ders, 6grencilerin dijitallesen ulagim sektoriinii
daha iyi anlamalarini saglayarak akilli ulagim, sehir planlama, filo yonetimi, arag paylasim sistemleri
ve mikro mobilite alanlarinda mesleki yetkinlik kazanmalarina katki saglar. Ogrenciler; veri analizi,
IoT tabanl: takip sistemleri, yapay zeka destekli filo yonetimi, kullanicit deneyimi ve siirdiiriilebilir
ulasim ¢6ziimleri konusunda bilgi sahibi olur.

Ogretim ydntem ve teknikleri:Bu derste anlatim, soru-cevap, tartisma ve drnek olay incelemesi gibi
Ogretim yontemleri kullanilabilir. Dijital mobilite ve ara¢ paylagim sistemleriyle ilgili temel
kavramlar teorik olarak anlatilirken, ger¢ek hayattan ara¢ paylasimi, scooter ve bisiklet paylagimi
uygulamalari iizerinden vaka analizleri yapilir. Ogrencilerin konuyu daha iyi kavramasi igin grup



calismalari, sunumlar, problem ¢6zme etkinlikleri ve proje tabanl

yararlanilir,
Olgme Degerlendirme:

o0grenme tekniklerinden

Smav Adi: Metot Say1 Agirhik Yiizdesi
Ara Sinav 8 Hafta icinde 1 adet yiiz yiize sinav 1 %40
Genel Smav Dénem sonunda 1 adet yiiz yiize sinav 1 %60

Kaynaklar (Yazili, gorsel vs.): Akilli Ulagim Sistemleri" — Karayollar1 Genel Miidiirliigii Teknik Yayinlari, TUBITAK ULAKBIM — Akilli

Ulagim Strateji Belgeleri (2020-2023), "Intelligent Transport Systems: Technologies and Applications" — Asier Perallos et al. Connected and
Autonomous Vehicles in Smart Cities" — Hussein T. Mouftah, Ders notlari.
On kosul dersler ve Kosullar: Ders igin gerekli materyallerin temini ve ders ortamlarinda zamaninda bulunma sorumlulugu dgrenciye aittir.

Dersin 6grenim ¢iktilarinin program ¢iktilari ile olan iliskileri:

Program Ciktilar1 (PC) Dersin Ogrenim Ciktilarinin Program
Ciktilariyla iligkisi
DOC1 DOC2 | DOC3 | DOC4 | DOC5
PC1: Otomotiv teknolojisi alanina iligkin temel, giincel ve uygulamali bilgilere
sahiptir; motor, gii¢ aktarma organlari, elektrik-elektronik sistemler ve arag
mekanigi hakkinda teknik bilgi kullanir.
PC2: Otomotiv sektoriinde is sagligi ve giivenligi kurallarini, ¢evre bilincini ve
kalite siireglerini bilir; bu siire¢leri uygulamalarda etkin gekilde kullanir.
PC3: Otomotiv teknolojisindeki giincel gelismeleri, yeni teknolojileri (elektrikli ve 4 4
hibrit araglar, ADAS, emisyon sistemleri vb.) takip eder ve mesleki uygulamalarda
etkin bigimde kullanir.
PC4: Otomotiv alanina yonelik bilisim ve dijital teknolojileri (diagnostik cihazlar, 2 3 5
ariza tespit yazilimlari, simiilasyon programlari, teknik ¢izim yazilimlari vb.) etkin
ve dogru bir sekilde kullanir.
PC5: Otomotiv alanindaki mesleki problemleri bagimsiz sekilde analiz eder; neden-
sonug iligkisi kurarak ¢oziim 6nerileri gelistirir ve uygulamaya aktarir
PC6: Alanindaki bilgi ve becerileri yazili ve sozlii iletisim yoluyla agik, anlasilir ve
etkili bigimde ifade eder; teknik rapor hazirlayabilir ve sunum yapabilir.
PC7: Otomotiv uygulamalarinda karsilagilan 6ngoriilemeyen teknik sorunlarin
coziimiinde ekip iiyesi olarak etkin rol alir ve sorumluluk iistlenir.
PC8: Kariyer gelisimi, sektorel yenilikler ve yasam boyu 6grenme konusunda
farkindaliga sahiptir; mesleki geligsimini siirekli siirdiiriir.
PC9: Otomotiv alanindaki veri toplama, uygulama ve sonuglarmn raporlanmasi
asamalarinda toplumsal, bilimsel, kiiltiirel ve etik degerlere uygun davranir.
PC10: Bir yabanc dili (tercihen Ingilizce) kullanarak otomotiv alamindaki teknik
bilgileri takip eder; meslektaslar1 ve sektor temsilcileriyle iletigim kurabilir.
PC11: Otto - Dizel motor teknolojileri, gii¢ aktarma organlarini, hibrit ve elektrikli
tasit teknolojilerini agiklar ve alani ile ilgili matematiksel hesaplamalar: yapar
PC12: Igten yanmali motorlarin montaj ve demontaj islemlerini teknik prosediirlere
ve is giivenligi kurallarina uygun olarak gerceklestirir.
PC13: Otomotiv elektrigi ve elektronigi sistemlerinin yap1 ve ¢alisma prensiplerini
aciklar ve ilgili dl¢lim—test ekipmanlarini etkin bicimde kullanir.
PC14: Otomotiv parcalarinin bilgisayar destekli tasarimini yapar ve teknik ¢izim
kurallarini CAD yazilimlarinda etkin sekilde uygular.
e Katki Orani: 1: %20, 2%40, 3%60, 4%80, 5%100
e  Giincelleme Tarihi: 06.01.2026
Haftahk islenen Konular (14 hafta)
Hafta Bashk E-Doékiiman Video Kisa Ses
Dosyalari
1 Akilli Ulasim Sistemlerine (AUS) Giris ve Temel Kavramlar, AUS
tanimy, tarihsel geligim, bilesenler, geleneksel sistemlerle karsilagtirma
2 V2V ve V2I iletisim Teknolojileri, DSRC, 5G, C-V2X mimarileri ve
araglarin birbiriyle/altyapiyla konugmasi
3 Trafik Yogunluk Yo6netimi ve Akilli Kavsak Sistemleri
4 Sensor Aglari ve Gergek Zamanli Veri Toplama X
5 Navigasyon ve Dinamik Rota Optimizasyonu X
6 Yolcu Bilgilendirme Sistemleri ve Mobil Uygulamalar X
7 Toplu Tagimada Akilli Kart ve Temassiz Odeme Sistemleri X
8 MaaS (Mobility-as-a-Service) ve Cok Modlu Ulasim X
9 Akilli Park ve Elektrikli Arag Sarj Altyapisi X
10 Otonom Araglar ile Entegre Ulagim Sistemleri
11 Yapay Zeka ile Talep Tahmini ve Siiriis Onerileri X




12 Cografi Bilgi Sistemleri (GIS) ve Konum Bazli Hizmetler X
13 Siber Giivenlik, Veri Koruma ve Uyumlu Kentsel Planlama X
14 Uygulama Senaryolari, Projeler ve Simiilasyon Araglari

Dersin Giin ve Saati

Program web sayfasinda ilan edilecektir.

Ders Goriisme Giin ve Saatleri

Ders hocalarinin kapilarinda bulunan haftalik ders programlarimda ilan edilmistir.
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